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PARTS LIST

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 2010PERNO AVELLANADO - M3x10816

PSM TECHNOLOGIESSt 60 

LENGÜETA DE AJUSTE B 5x5x10

215

ORIENTAL MOTOR  MOTOR A PASOS BIPOLAR NEMA 34114

A4-D-51AISI 304 SOPORTE BASE NEMA 34113

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M5 x 25412

A4-D-50ASTM A36
 

ENGRANAJE CÓNICO TRANSMISOR

111

A3-D-49ASTM A36
 

ENGRANAJE CÓNICO TRANSMITIDO

110

PSM TECHNOLOGIESAISI 304 GUIA CALIBRADA D1619

A4-D-48AISI 304 SOPORTE EJE MESA BASCULANTE18

RODYTRANS  SOPORTE UCF 20357

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M10 x 35206

VEX ROBOTICSASTM A36 CREMALLERA MESA BASCULANTE25

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M3 x 12164

SODIMACASTM A36
 

RIEL U100 MESA BASCULANTE43

A3-D-47AISI 304 ESTRUCTURA SOLDADA MESA 

BASCULANTE

12

A3-D-46AISI 304 SOPORTE CON GUIAS LINEALES21
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